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ENKODERY INKREMENTALNE

Rysunek moze sie r6znié

C€Mhus

Szczegotowe dane techniczne
Wydajnosé

Liczba impulsow na obroét

Krok pomiarowy

Odchytka kroku pomiarowego
Granice btedu

Kat detekciji

Interfejsy

Interfejs komunikacyjny

Interfejs komunikacyjny - szczegotly
Liczba kanatow sygnatowych

Czas inicjalizacji

Czestotliwosé wyjsciowa

Prad obciazenia

Prad roboczy

1)
2)

Po uptywie tego czasu odczyty sygnatu sg wazne.
Do 450 kHz na zaméwienie.

Dane elektryczne

Typ przylacza

Napiecie zasilajace

Sygnat odniesienia, liczba

Sygnat odniesienia, pozycja
Zabezpieczenie przed zamiang biegunow
Odpornos$¢é wyjsé na zwarcie

MTTFd: czas do niebezpiecznej awarii

Informacje do zamoéwienia

Typ Nr artykutu

DBS60E-S4AM01024

Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow

1.024

< 90° elektronicznie/liczba impulséw na obrét
+ 18° / liczba impulséw na obrét

Odchytka kroku pomiarowego x 3

<0,5+5%

Przyrostowy
TTL / RS-422
6-kanatowy

<5ms?

+300 kHz 2
< 30 mA, na jeden kanat

< 50 mA (bez obcigzenia)

Przew6d, 8 zyt, uniwersalny, 5 m b
45..55V

1

90°, elektryczny, powigzany logicznie zA i B
v

v?

500 lat(a) (EN ISO 13849-1)

Y Uniwersalne przytacze przewodu jest tak umiejscowione, aby mozliwe byto jego poprowadzenie bez zagieé¢ w kierunku katowym lub osiowym.

2 Zwarcie do innego kanatu lub masy dopuszczalne przez maks. 60 s. Brak ochrony przed zwarciem pomiedzy kanatem a obwodem Usg.

3 W przypadku tego produktu chodzi o produkt standardowy, a nie o cze$¢ zabezpieczajacg w rozumieniu dyrektywy maszynowej. Obliczenie na podstawie nominalne-

g0 obcigzenia czesci, Sredniej temperatury otoczenia 40 °C, czestosci stosowania 8760 h/rok. Wszystkie awarie elektroniczne sg uwazane za awarie niebezpieczne.
Szczegdtowe informacje — patrz dokument nr 8015532.
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Dane mechaniczne

Wykonanie mechaniczne

Srednica watka lub otworu

Dlugosc watka

Rodzaj kotnierza/wspornik antyrotacyjny
Masa

Materiat, wat

Materiat, kotnierz

Materiatl, obudowa

Materiat, przewod

Moment rozruchowy

Moment obrotowy roboczy

Dopuszczalne obciazenie watka promienio-
we/osiowe

Predkos¢ obrotowa pracy

Maksymalna predkosé obrotowa robocza
Moment bezwiadnosci wirnika
Zywotnosé tozysk

Przyspieszenie katowe

b Inne - informacja po ztozeniu zapytania.

Watek, mocowanie czotowe
10 mm ¥

19 mm

Kotnierz z otworami 3 x M3 i 3 x M4
+0,3kg?

Stal nierdzewna
Aluminium
Aluminium

PVC

+1,2 Nem (+20 °C)
1,1 Ncm (+20 °C)
100 N (promieniowe) 3
50 N (osiowe) 3)

6.000 min~* ¥

9.000 min~" ®

33 gcm?

3,6 x 10 obrotéw

< 500.000 rad/s?

2 Odnosi sie do enkodera z przytaczem wtyku lub z przewodem z przytgczem wtyku.

3)
4)
5)

maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej.
Dane dotyczace otoczenia

EMC

Stopien ochrony

Dopuszczalna wzgledna wilgotnosc powie-
trza

Zakres temperatury roboczej
Zakres temperatur sktadowania
Odporno$é na wstrzasy

Odpornos¢ na drgania
1)
Klasyfikacje
ECl@ss 5.0
ECl@ss 5.1.4
ECl@ss 6.0

ECl@ss 6.2
ECl@ss 7.0

2020-08-30 03:17:39 | Karta danych produktu

Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia

Mozliwe wyzsze wartosci, ale ma to negatywny wptyw na trwatoS¢ tozysk.
Podczas projektowania zakresu temperatur roboczych nalezy wziaé pod uwage nagrzewanie wiasne na poziomie 3,2 K na 1000 min™".
Maksymalna predko$¢, ktéra nie prowadzi do mechanicznego uszkodzenia enkodera. Mozliwy wplyw na trwatosé uzytkowa i jakoS¢ sygnatu. Prosimy o przestrzeganie

Wg EN 61000-6-2 i EN 61000-6-3

IP67, po stronie obudowy (wg IEC 60529)
IP65, po stronie watka (wg IEC 60529)

90 % (Niedopuszczalna kondensacja wilgoci na tarczy kodowej i optyce)

-20°C..+85°CcY

-40 °C ... +100 °C, bez opakowania

250 g, 3 ms (wg EN 60068-2-27)

30 g, 10 Hz ... 2.000 Hz (wg EN 60068-2-6)

Wartosci te odnoszg sie do wszystkich wykonar mechanicznych wraz z zalecanymi akcesoriami, o ile nie wskazano inaczej.

27270501
27270501
27270590
27270590
27270501
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ECl@ss 8.0 27270501
ECl@ss 8.1 27270501
ECl@ss 9.0 27270501
ECl@ss 10.0 27270501
ECI@ss 11.0 27270501
ETIM 5.0 EC001486
ETIM 6.0 EC001486
ETIM 7.0 EC001486
UNSPSC 16.0901 41112113

Rysunek wymiarowy (Wymiary w mm)

Watek @ 10 mm, mocowanie czotowe, przytgcze przewodu

(1.75) 2
10 (0.08)
0.39)
19+0.3
(0.75 +0.01) P
©| = g &
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Q| . —| ©
18 IS
0.71)
@ 48 +0.05
(1.89 0.01)
@® Oznaczenie impulsu zerowego na obudowie
® Oznaczenie impulsu zerowego na kotnierzu
® Giebokosé
Przyporzgdkowanie stykéw
5 8
6 4
7 3
1 2
Widok wtyczki urzadzenia M12/M23 na przewodzie/obudowie
Kolor zyt (przyta- Wiyk M12, 8 pinow Wityk M23, 12 pinow Sygnat TTL/ Objasnienie
cze przewodu) HTL 6-kanatowy
Brazowy 1 6 A- Przewdd sygnatowy
Biaty 2 5 A Przewdd sygnatowy
Czarny 3 1 B- Przew6d sygnatowy
R6zowy 4 8 B Przewod sygnatowy
26ty 5 4 Z- Przew6d sygnatowy
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Kolor zyt (przyta- Wtyk M12, 8 pinow

cze przewodu)
Liliowy
Kolor niebieski
Czerwony

Ekran

Analiza predkoSci obrotowej

Pulses per revolution

Ekran

Wityk M23, 12 pinéw Sygnat TTL/ Objasnienie
HTL 6-kanatowy

8 z Przewdd sygnatowy
10 GND Przytacze masy
12 +Ug Napiecie zasilajace
9 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany
2 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany
11 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany
7 Nieprzyporzadkowany Nieprzyporzadkowany

Ekran Ekran Ekran potaczony z o-

budowa enkodera

10240 \
9216

8192 \\
7168
6144
5120
N

4096 \

3072

2048

1024

0
0 1000 2000 3000 4000
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Wyjscia sygnatow

Wyjscia sygnatéw dla interfejséw elektrycznych TTL i HTL

_90%el L
I 1360°el !
|

i
~—— Measuring step

>l

NI

Zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, patrzac na watek enkodera w kierunku ,A”, por. rysunek wymiarowy.

Napiecie zasilajace Wyjscie
45V..55V TTL
10V..30V TTL
10V..27V HTL
45V..30V Uniwersalne TTL/HTL
45V..30V TTL
Zalecane akcesoria
Wiecej wersji urzadzen i akcesoriow
Krotki opis Typ Nr artykutu
Adapter watka
o Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 6 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie watka: KUP-0610-B 5312982
%// promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obroto-
\ wa 10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat:
mieszek ze stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium
Sprzegto wykonane w podwadjnej petli, Srednica watka 6 mm / 10 mm, maksymal- KUP-0610-D 5326697
) ne przesuniecie watka: promieniowe +/- 2,5 mm, osiowe +/- 3 mm, katowe +/- 10°;
maks. predkosé obrotowa 3000 obr/min, od -30° do +80°C, maks. moment obrotowy
1,5 Nm; materiat: poliuretan, kotnierz ze stali ocynkowanej
KUP-0610-F 5312985

/./ przesuniecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°;
ey maks. predko$¢ obrotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obroto-
wy 60 Ncm; materiak: kotnierz z poliamidu wzmocnionego wiéknem szklanym i trzpien

‘(/» Y Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 6 mm / 10 mm, maksymalne
{

sprzegta z hartowanej stali
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Krotki opis Typ Nr artykutu

Sprzegto wyréwnujace, Srednica watka 6 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie wat- KUP-0610-S 2056407
ka: promieniowe + 0,3 mm, osiowe + 0,3 mm, katowe + 3°; maks. predkos¢ obrotowa

10 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat: polia-

mid wzmocniony wtéknem szklanym, piasty z aluminium

Sprzegto wykonane w podwdjnej petli, Srednica watka 8 mm / 10 mm, maksymal- KUP-0810-D 5326704
) ne przesuniecie watka: promieniowe +/- 2,5 mm, osiowe +/- 3 mm, katowe +/- 10°;
d maks. predkosé obrotowa 3000 obr/min, od -30° do +80°C, maks. moment obrotowy
1,5 Nm; materiat: poliuretan, kotnierz ze stali ocynkowanej

Sprzegto wyréwnujace, Srednica watka 8 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie wat- KUP-0810-S 5314178
ka: promieniowe + 0,3 mm, osiowe * 0,3 mm, katowe * 3°; maks. predkos¢ obrotowa

10 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat: polia-

mid wzmocniony wtdknem szklanym, piasty z aluminium

promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4 °; maks. predkos¢ obroto-
wa 10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat:
mieszek ze stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

(W/ Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 10 mm/10 mm, maksymalne przesuniecie watka: KUP-1010-B 5312983
¥

Sprzegto wykonane w podwadjnej petli, Srednica watka 10 mm / 10 mm, maksymal- KUP-1010-D 5326703
) ne przesuniecie watka: promieniowe +/- 2,5 mm, osiowe +/- 3 mm, katowe +/- 10°;
: maks. predkosé obrotowa 3000 obr/min, od -30° do +80°C, maks. moment obrotowy
1,5 Nm; materiat: poliuretan, kotnierz ze stali ocynkowanej

'/ 5 Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 10 mm / 10 mm, maksymalne KUP-1010-F 5312986
/ przesuniecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°;
iy maks. predko$¢ obrotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obroto-

wy 60 Ncm; materiat: kotnierz z poliamidu wzmocnionego wtéknem szklanym i trzpien
sprzegta z hartowanej stali

Sprzegto wyréwnujace, Srednica watka 10 mm / 10 mm, maksymalne przesuniecie KUP-1010-S 2056408
watka: promieniowe + 0,3 mm, osiowe + 0,2 mm, katowe + 3°; predkos¢ obrotowa

10 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat: polia-

mid wzmocniony wtéknem szklanym, piasty z aluminium

przesuniecie watka: promieniowe +/- 0,3 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 2.5°;
maks. predkosé obrotowa 12 000 obr/min, od -10° do +80°C, maks. moment obroto-
wy 60 Ncm; materiak: kotnierz z poliamidu wzmocnionego wiéknem szklanym i trzpien
sprzegta z hartowanej stali

% Sprzegto z podktadkami sprezystymi, Srednica watka 10 mm / 10 mm, maksymalne KUP-1010-W 5319914
(S
\ m(‘ .

’ Sprzegto mieszkowe, Srednica watka 10 mm/12 mm, maksymalne przesuniecie watka: KUP-1012-B 5312984
( '(/ promieniowe +/- 0,25 mm, osiowe +/- 0,4 mm, katowe +/- 4°; maks. predkos¢ obroto-

wa 10 000 obr/min, od -30° do +120°C, maks. moment obrotowy 80 Ncm; materiat:

mieszek ze stali nierdzewnej, piasty zaciskowe z aluminium

Inne akcesoria montazowe

) Adapter kotnierzowy (do adaptacji enkodera z kotnierzem zaciskowym typ 60 na kozZle to- BEF-FA-036-050-019 2063378
¢ zyskowym o numerze katalogowym 2044591)

Blok tozyskowy do enkoderéw mocowanych na serwokotnierzu i enkoderéw z mocowa- BEF-FA-LB1210 2044591
L2 niem czotowym. Blok tozyskowy, przeznaczony do zastosowan w trudnych warunkach,

% ‘6"' stuzy do przyjmowania bardzo duzych promieniowych i osiowych obcigzen watka. Stoso-

wany szczegblnie w przypadku uzycia két pasowych, matych két tanicuchowych napedza-

jacych i kot ciernych. Maks. predkosé obrotowa pracy: 4000 obr/min”-1, osiowe obcia-

zenie watka: 150 N, promieniowe obcigzenie watka: 250 N, trwatoS¢ uzytkowa tozyska:

3,6 x 10”9 obrotow

Zestaw montazowy do enkoderéw z serwokotnierzem do zamocowania na bloku to- BEF-MK-LB 5320872
zyskowym, 1 sprzegto wyréwnujgce SKPS 1520 06/06 1 klucz imbusowy, szeroko-

§¢ rozwarcia klucza 1,5 DIN 911, 3 mimoSrody mocujgce BEMN 1242 49 3 Sruby

M4 x 10 DIN 912, 1 klucz imbusowy, szeroko$¢ rozwarcia klucza 3 DIN 911, 1 sprze-

gto wyréwnujace SKPS 1520 06/06 1 klucz imbusowy, szerokoS¢ rozwarcia klucza

1,5 DIN 911, 3 mimosrody mocujgce BEMN 1242 49 3 sruby M4 x 10 DIN 912,1 Sruba

z tbem szeSciokatnym, szeroko$¢ rozwarcia klucza 3 DIN 911
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Kotnierze

Krotki opis

Aluminiowe koto pomiarowe z o-ringiem (NBR70) do watka 10 mm, obw6d 200 mm
Aluminiowe koto pomiarowe z o-ringiem (NBR70) do watka 10 mm, obw6d 300 mm
Koto pomiarowe z o-ringiem (NBR70) do watka 10 mm, obw6d 500 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z powierzchnig nacinana krzyzowo do watka 10 mm, obwod
200 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z gtadka powierzchnig poliuretanowa do watka 10 mm, ob-
wod 200 mm

Aluminiowe koto pomiarowe ze ztobkowang powierzchnig poliuretanowg do watka
10 mm, obwod 200 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z karbowang powierzchnig poliuretanowg do watka 10 mm,
obwod 200 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z powierzchnig nacinana krzyzowo do watka 10 mm, obwod
500 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z gtadka powierzchnig poliuretanowa do watka 10 mm, ob-
wod 500 mm

Aluminiowe koto pomiarowe ze ztobkowang powierzchnig poliuretanowg do watka
10 mm, obwod 500 mm

Aluminiowe koto pomiarowe z karbowang powierzchnig poliuretanowg do watka 10 mm,
obwéd 500 mm

O-ring do két pomiarowych (obwéd 200 mm)
O-ring do kot pomiarowych (obwod 300 mm)
0-ring do kot pomiarowych (obwéd 500 mm)

Modutowy system kota pomiarowego SICK do enkoderéw z mocowaniem czotowym, kon-
strukcja mechaniczna S4 (watek 10 mm x 19 mm), np. DFS60-S4, z o-ringiem, obwod
kofa pomiarowego 200 mm

Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujacym
36 mm na mocowanie na serwokotnierzu 50 mm, aluminium, z 3 Srubami z tbem
wpuszczanym M4 x 10, aluminium, z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 10

Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujgcym
36 mm na kwadratowa ptytke montazowa 60 mm, aluminium, z 3 Srubami z tbem
wpuszczanym M4 x 8, aluminium, z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 8

Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierScieniem centrujgcym
36 mm na kwadratowa ptytke montazowg 58 mm z amortyzatorem udaréw, aluminium,
aluminium

Adapter kotnierzowy, adaptacja z mocowania czotowego z pierscieniem centrujgcym
36 mm na kwadratowa ptytke montazowa 63 mm, aluminium, z 3 Srubami z tbem
wpuszczanym M4 x 10, aluminium, z 3 Srubami z tbem wpuszczanym M4 x 10

Adapter kotnierzowy, adaptacja z kotnierza zaciskowego z pierscieniem centrujgcym
36 mm na mocowanie na serwokotnierzu 100 mm z pierScieniem centrujgcym 60 mm,
aluminium, aluminium

Typ
BEF-MR010020R
BEF-MR010030R
BEF-MR0O10050R
BEF-MR10200AK

BEF-MR10200AP

BEF-MR10200APG

BEF-MR10200APN

BEF-MR10500AK

BEF-MR10500AP

BEF-MR10500APG

BEF-MR10500APN

BEF-OR-053-040

BEF-OR-083-050

BEF-OR-145-050
BEF-MRS-10-U

BEF-FA-036-050

BEF-FA-036-060REC

BEF-FA-036-060RSA

BEF-FA-036-063REC

BEF-FA-036-100
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Nr artykutu
2055224
2049278
2055227
4084737

4084738

4084740

4084739

4084733

4084734

4084736

4084735

2064061
2064076
2064074
2085714

2029160

2029162

2029163

2034225

2029161


http://www.sick.com/2055224
http://www.sick.com/2055224
http://www.sick.com/2049278
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http://www.sick.com/2055227
http://www.sick.com/2055227
http://www.sick.com/4084737
http://www.sick.com/4084737
http://www.sick.com/4084738
http://www.sick.com/4084738
http://www.sick.com/4084740
http://www.sick.com/4084740
http://www.sick.com/4084739
http://www.sick.com/4084739
http://www.sick.com/4084733
http://www.sick.com/4084733
http://www.sick.com/4084734
http://www.sick.com/4084734
http://www.sick.com/4084736
http://www.sick.com/4084736
http://www.sick.com/4084735
http://www.sick.com/4084735
http://www.sick.com/2064061
http://www.sick.com/2064061
http://www.sick.com/2064076
http://www.sick.com/2064076
http://www.sick.com/2064074
http://www.sick.com/2064074
http://www.sick.com/2085714
http://www.sick.com/2085714
http://www.sick.com/2029160
http://www.sick.com/2029160
http://www.sick.com/2029162
http://www.sick.com/2029162
http://www.sick.com/2029163
http://www.sick.com/2029163
http://www.sick.com/2034225
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DBS60E-S4AM01024 | DBS60 Core
ENKODERY INKREMENTALNE

Krotki opis Typ Nr artykutu

Uchwyty montazowe i ptytki mocujace

o] Uchwyt montazowy do enkodera z pierScieniem centrujgcym 36 mm do mocowania czo- BEF-WF-36 2029164
‘,7‘ towego, z zestawem mocujacym
"“é Katownik montazowy sprezynowy, do kotnierza z pierScieniem centrujgcym 36 mm, za- BEF-WF36F 4084775
.:?":‘ kres temperatur roboczych -40° ... +120 °C, aluminium

0 —

Ztgcza wtykowe i przewody

Gtowica A: Wtyk, M12, 8 pindw, prosty, kodowanie A STE-1208-GAO1 6044892
Gtowica B: -
Przewdd: Przyrostowy, ekranowany

Gtowica A: Wtyk, M23, 12 pindw, prosty STE-2312-GO1 2077273
Gtowica B: -

Przewod: HIPERFACE®, SSI, Przyrostowy, ekranowany

STE-2312-GX 6028548
Gtowica A: Przewod LTG-2308-MWENC 6027529
Gtowica B: Wolny koniec przewodu
Przew6d: SSI, Przyrostowy, HIPERFACE®, PUR, bezhalogenowy, ekranowany
Gtowica A: Przewod LTG-2411-MW 6027530
Gtowica B: Wolny koniec przewodu
Przewdd: SSI, Przyrostowy, PUR, ekranowany
Gfowica A: Przewod LTG-2512-MW 6027531
Gtowica B: Wolny koniec przewodu
Przewod: SSI, Przyrostowy, PUR, bezhalogenowy, ekranowany
Gtowica A: Przewod LTG-2612-MW 6028516

Gtowica B: Wolny koniec przewodu
Przew6d: SSI, TTL, HTL, Przyrostowy, PUR, bezhalogenowy, ekranowany
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Informacje moga ulec zmianie bez powiadomienia
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SICK W SKROCIE

Firma SICK nalezy do czotowych producentéw inteligentnych czujnikéw i rozwigzan wykorzystujacych czujniki
do zastosowan przemystowych. Wyjatkowa gama produktéw i ustug stwarza idealng podstawe dla bez-
piecznego i wydajnego sterowania procesami, ochrony ludzi przed wypadkami i unikania zanieczyszczenia
Srodowiska.

Karta charakterystyki online

Mamy szerokie doswiadczenie w réznych branzach i znamy wystepujace w nich procesy oraz wymagania.
Nasze inteligentne czujniki zapewniajg klientom doktadnie to, czego im potrzeba. W centrach aplikacji w Eu-
ropie, Azji i Ameryce Potnocnej rozwigzania systemowe sa testowane i optymalizowane pod katem potrzeb
konkretnych klientéw. Wszystko to sprawia, ze jesteSmy niezawodnym dostawca i partnerem w zakresie
rozwoju.

Nasza oferte dopetniaja kompleksowe ustugi: rozwigzania SICK LifeTime Services wspieraja klientow w trak-
cie catego cyklu uzytkowania maszyny i dbajg o bezpieczenstwo i produktywnos¢.

Wiasnie tak rozumiemy hasto ,Sensor Intelligence”.

BLISKO KLIENTA NA CALYM SWIECIE:

Osoby kontaktowe i pozostate lokalizacje - www.sick.com

SICK

SICKAG | Waldkirch | Niemcy | www.sick.com Sensor Intelligence.



